
Goodrive100

преобразователи частоты

























MODEL:

POWER(OUTPUT):

INPUT:

OUTPUT:

GD100 011G 4

11kW

AC 3PH 380V(-15%) 440V(+10%) 32A 47Hz 63Hz

AC 3PH 0V Vin 25A 0Hz 400Hz

- -

-

- -

～

SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

S/N:                                                                MADE IN CHINA

IP20









AA B

B

Настенный монтаж Фланцевый монтаж

Горячий
воздух

Холодный
воздух



Тормозной резистор

3-фазы напряжение

питания

Входной

реактор,

входной

фильтр

Выходной

реактор,

выходной

фильтр



Релейный

выход 1

Релейный

выход 2

Аналоговый

выход

Аналоговый

выход

Многофункциональная

клемма 1

Многофункциональная

клемма 2

Многофункциональная

клемма 3

Многофункциональная

клемма 4

Высокочастотный

импульсный вход
Вход с открытым

коллектором





U-

PW

образный

контакт +24В и



Входной кабель

ПЧ

Предохранители

S1

S2

COM

PW

+24V

COM
+24V

S1

S2

COM

PW

+24V

COM

+24V+24V

S1

S2

COM
PW
+24V

COM
+24V

S1

S2

COM
PW
+24V

COM
+24V





1

2

4

3

5







Параметры останова Параметры работы Сообщение о ошибке



+

+

Примечание При установкеб и используются для перехода и настройки:

Примечание При установкеб и используются для перехода и настройки:

Все индикаторы мигают

Мигание единиц

Мигание единиц
Мигание единиц

Мигание единиц Мигание единиц

Мигание единиц
Все индикаторы мигают

Мигание единиц

Мигание единиц



Все индикаторы мигают Мигание единиц Мигание единиц

Мигание единицМигание единиц















Частота

ШИМ

Электромагнитный

шум

Шум

и утечки

Тепловыделение

Высокая

НизкаяВысокая

Низкая Высокая

Низкая







Выходная частота

fmax

t1
T

f1: P01 01.

f1
t1: P01 02.





Выходная частота

Вращение

назад

Время

ожидания

Вращение

вперед

T

Стартовая

частота

Сдвиг после

нулевой частоты

Сдвиг после

частоты запуска

P 01.04

Разгон Постоянная

скорость
Торможение

Команда

пуска

ON
OFF

P01 10.

P01.12

T





Работаdormancy

t1 t2

Работа

t

Выходная частота

T1 t2

t1 t2 t3

t3 P01 20

< ,

+ = ,

= .

ПЧ не запускается

ПЧ запускается

t3



Выходная частота

Работа
Отключено

Включено

Работа

t
t1 t2

t1 P01.22=
t2 P01.23=





Время

Ток

1 Час

1 Минута



Выходная частота

Параметры PI













Выходная частота

Выходная частота

Линейный тип

Квадратичный тип

1,3 Мощности крутящего

момента кривой

,

V/F
1,7 Мощности крутящего

момента кривой

,

V/F
2,0 Мощности крутящего

момента кривой

,

V/F

Выходная частота

Выходная

частота

Cut off-

boost



Выходная частота

Выходная

частотаV1

V2

V3

f1 f2 f3





Вмакс.

Вмин

Взаданное

t1 t2 t

t2 P04.30=
t1 P04.29=







K1

K2

Вперед

Назад

Общий

K1 K2

Выключено Выключено

Включено Выключено

Выключено Включено

Включено Включено

Команда

Пуск« »

Стоп»

Вращение

Вперед« »

Работа

Вращение

Назад« »

K

Включено

Выключено

Вперед

Назад

Общий

Sln

B2

K

S

B1S
Команда

Пуск« »

Вращение

Вперед« »

Вращение

Назад« »



B2S

B1S

B3S

Вперед

Назад

Общий

Sln

Si электрический

уровень

Si Действительно
Недействительно

Задержка

открытия

Действительно

Задержка

замыкания





Соответствующий

параметр

100%

-100%

-10V

Al3
AI1/AI2

20mA

AI

10V







RO электрический

уровень

RO

Действительно

Недействительно

Действительно

























диапазон3

диапазон3

Заданная

частота

диапазон2

диапазон2

диапазон1

диапазон1

Частота шаговой

скорости3

Частота шаговой

скорости2

Частота шаговой

скорости1

T



Выходная частота

Диапазон частоты

Средняя

частота

Верхний

предел

Нижний

предел
ACC

DEC

Уменьшение

времени

перехода

Увеличение

времени

перехода

Диапазон

перехода

T



,RO1 RO2

Задание для

управления

выходом

HDI



,RO1 RO2

Выходная частота

FDT электрический

уровень

T

T



Y

RO1 RO2

,

,

Выходная частота

Заданная частота
Диапазон

обнаружения

T

T











Выходная частота

T

T

Заданное

значение

Обратная связь
Предел

отклонения

T

Выходная частота

t1 t2

P09.11

T1 T2

t2 P09 12

< ,

= .

ПЧ работает

Работа Ошибка выхода

PIDE

PIDE





Выходная частота

T

T

T

T

T

P10.02

P10.04

P10.06

P10.32

P10.30

P10.28

P10.03 P10.05 P10.07 P10.31 P10.33

Время

торможения

Стадия)

DEC

(2

Время

разгона АСС

Стадия)(2









Выходной ток

Выходная

частота

Скорость потери

точки во время

перенапряжения

t

t



Выходная частота

Выходной ток

Текущий

предел точки

Заданная

частота

ACC
Constant

speed

t

t

Выходной ток

,RO1 RO2

Точка

предупредительной

перегрузки

Предупредительное

время t

t





Скорость

Время

Обнаружение

фактического

значения

Обнаружение

заданного

значения

t1 t2

T1 t2

t2 P11 13

< ,

= .

ПЧ работает

DEuРабота
Ошибка выхода





























































Inverter

address

Read

command

Parameters

data

CRC check2 byte

data

-

Inverter

address

Read

command

Parameters

address
Data number CRC check





Inverter

address

Read

command

Starting

address

6

parameters CRC check

Read

command

Parameters

address
Data number CRC checkInverter

address

Read

command

Inverter

address CRC check

Parameters

address
Data number

Inverter

address
CRC checkFault codeAbnormal

response

code

Inverter

address

Read

command

Parameters

address

Parameters

data
CRC check



Parameters

address
CRC check

Inverter

address
Write

command

Forward

running

Parameters

address
CRC check

Inverter

address
Write

command

Forward

running

Inverter

address

Read

command

Byte

number

Current

fault

type

Previous

fault type

Previous 2

fault type

CRC checkPrevious

fault type

3 Previous 4

fault type

Previous 5

fault type

Parameters

address
Inverter

address

Write

command
CRC check

Parameters

data



Parameters

address
Inverter

address

Write

command
CRC check

Parameters

data



Коэффициент уменьшения（ ）%

Коэффициент уменьшения（ ）%

Температура

（ ）℃-10 0 10 20 30 40 50

100

80

60

40

20

100

80

60

40

20

0 1000 2000 3000 4000

Высота над

уровнем моря m（ ）





Фланцевый монтажНастенный монтаж



+PB

RS485

RS232to

485+

485-

Панель

управления

Напряжение питания

Автоматический

выключатель

Входной

реактор

Входной фильтр

Заземление

ПО

Тормозной

резистор

Выходной фильтр

Выходной реактор

двигатель

Заземление
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Industrial Automation:

Electric Power: SVG

201408 V1 2( ).


